NOVATO ZSM -01 Zigbee Sarjli Borulu Perde / Stor Motoru — Kullanma Kilavuzu (On Yiiz)

l €D Uriin Yapisi ve Bilesenler l B Kumandaya Genel Bakis l B Teknik Ozellikler
Model Novato ZSM-01
Kanal gostergesi . .
@D-6) Tip Sarjli borulu perde/stor motoru

- Haberlesme = Tuya Zigbee
A Yukar (ag) — P1 = CODE tusu (SO|) 3 y 9 ’ X
 Stop (durdur) — P2 = SET tusu (sag) Batarya 3;\;8650 ityum, 3200 mAh,

V Asag (kapat) 2 x AAA 1,5V pil '

() Kanal secme Boru uyumu = @38 mm (@28 adaptor

opsiyonel)
) - Kumanda 2xAAA 15V
On yiiz — kontrol tuslari | Arka yliz — pil yuvasi, P1/P2 tuslari ili
@ Montaj ayagi © Perde borusu @38 © Boru sonu P
© Perde motoru - mm © Montaj .ayagl e () Kanal segme: Hangi motorun kontrol edilecegini FEire S|SB EE]
(3) Motor adaptori @38 @ Perde kumasi O At p‘roﬁl (etek gitasi) secer; bir motora en fazla 5 kumanda/kanal tanitilabilir. Elle cekme Yok (desteklenmez)
(028 Opslyonel) ve kapagl e A Yukarl / - Stop / Vv A§a§|: Perdey| t0p|al’, dUI’dUI’UI’, |nd|r|r Sarj omru 4-6 ay (ku“an|m S|k||§|na
l a Montaj Adimlari o iElT (P|2): T.alnkltmai yon dlijzedltme YZ Iil?.wit ayarlarinda bagl)
- ullanilr (pil kapaginin altinda, sagdaki tus). . Kontrol Kumanda + Tuya Smart
1. Perde borunuzun ¢apina uygun motor adaptdriini ve boru sonu parcasini e CODE (P1): Kumanda tanitma, kanal kopyalama ve Zigbee uygulamasi
secin. ag eslestirmede kullanilir (soldaki tus).
2. Motor adaptdriini motora takin. -
P . - . Bu motor yalnizca uyumlu kumandalarla calisir (iizerinde "#" l 3 Gerekli Ek Donanim
3. Motoru borunun icine yerlestirin; borunun diger ucuna boru sonu pargasini R . .y eil i .
simgesi veya "L" etiketi bulunan modeller). Gorsellerdeki
takin. kumanda ornektir; farkli model kumandalarda kendi kilavuzuna Motoru telefondan kontrol etmek icin bir
4. Boruyu montaj ayaklarina oturtup sabitleyin. bakin. Tuya Zigbee Aj| Gecidi (Gateway)
5. Kumanda ile Ust ve alt durma noktalarini (limitleri) ayarlayin — arka yiz, gereklidir. Motor telefona dogrudan
islem 7.6. l n Giivenlik ve Bakim baglanmaz; baglanti her zaman gateway

Déniis yonii kontrolii: Montajdan sonra A tusuna basildiginda perde yukari Uzerinden kurulur.

: e PETEE ) e Perdeyi elle cekerek agmaya/kapatmaya calismayin; motor
toplanmalidir. Perde ters yonde hareket ediyorsa arka ytizdeki “Yon Diizeltme"

bu sekilde calismaz ve zarar gorebilir. Kurulum sirasi (ayrintilar arka yiizde,

(7.5) islemini uygulayin. e Tam sarjli batarya, kullanim sikhgina bagh olarak yaklasik 4 — bolim 8):
6 ay yeter; perde yavaslamaya basladiginda motoru sar;j 1. Tuya Smart uygulamasini indirip hesap
edin. Uzun sire kullanilmayacaksa tam sarjli birakin. olusturun.
e Montaj ve limit ayarlari tamamlanmadan perdeyi 2. Gateway'i uygulamaya tanitin.
calistirmayin. 3. Motoru gateway'e alt cihaz olarak

ekleyin.



Kumanda islemleri ve Tuya Kurulumu

NOVATO ZSM-01 — Kullanma Kilavuzu (Arka Yiiz)

Kumanda ile i§lemler — Kumandanin arkasindaki tuslar:| CODE (P1) | sol - | SET (P2) |sag (pil kapaginin altinda). Motorun Uizerinde ise tek bir diigme vardir. Motor, komutu aldigini kisa bir ileri-geri hareketle onaylar; bu onay hareketi

yesil renkle gosterilmistir.

7.1 Kumandayi Motora Tanitma

1. Kumandada, motora tanitmak istediginiz kanali
segin.
2. Motorun uzerindeki diigmeye kisaca basin
(motorda tek diigme vardir). (Onay hareketi)
3. Motor durduktan sonra 10 sn icinde kumandanin
CODE (P1) ' tusuna basin. (Onay hareketi) Tanitma
tamamlanir.

Hafiza (5 kanal) dolunca yeni kayit en eskisinin yerini
alir; bir kaydi silmek icin tanitmayi ayni kanalda
tekrarlayin.

7.5 Yon Diizeltme

A | tusuna basildiginda perde asagi iniyorsa donis
yonu terstir. Duizeltmek icin:
1. Kanali secin.
2. Kumandada | SET (P2) tusunu ~10 sn basil tutun.
(Onay hareketi)
3. Motor durduktan sonra 10 sn icinde - | Stop

tusunu ~5 sn basil tutun. (Onay hareketi) Yon ters
cevrilir.

B Tuya Kurulumu — Sifirdan Adim Adim

7.2 Tiim Kayitlan Silme

Motora tanitilmis tim kumandalari siler:

1. Motorun tzerindeki diigmeyi ~10 sn basili tutun.
(Iki kez onay hareketi)

2. Ayni digmeye bir kez daha basin. (Onay hareketi)
Tum kayitlar silinir.

7.6 Ust / Alt Limit Ayan

Perdenin duracag en iist/alt noktalari belirler. Once
yonun dogru oldugundan emin olun (7.5).
1. Kanali secin; | SET (P2) | ~10 sn basili tutun. (Onay
hareketi)
2.10 snicinde | v | ~5 sn basili tutun — ayar moduna
girilir.
3.0 A tusuna basin; perdeyi en list noktaya getirin;
- [+ A ~1sn — Ust limit kaydedilir. (Onay
hareketi)
4.| v tusuna basin; perdeyi en alt noktaya getirin;
- [+ V| ~1sn - alt limit kaydedilir. (Onay
hareketi)

7.3 Kademeli / Siirekli Hareket

Fabrika ayari stireklidir (tek dokunusla sonuna kadar
gider). Kademeli modda perde tusa basildik¢a adim
adim ilerler; A / v | ~2 sn basili tutulursa strekli gider.

1. Kanali secin.
2. Kumandada | SET (P2) | tusunu ~10 sn basili tutun.

3. Motor durduktan sonra 10 snicinde | A | tusunu ~5
sn basili tutun. (Onay hareketi) Mod degisir.

7.7 Ara Konum (Ugiincii Limit)
Ust ve alt limit arasinda sik kullandiginiz bir ara durma
noktasi tanimlar (6r. perde yariya kadar inik):
1. Kanali secin; perdeyi istediginiz ara konuma getirin.
2. SET (P2) tusunu ~10 sn basili tutun.
3.10 snicinde| v tusunu ~5 sn basili tutun.
4.10 snicinde | - | Stop tusunu ~5 sn basili tutun.
(Onay hareketi) Ara konum kaydedilir.
Kullanimi: | - Stop tusu ~3 sn basili tutuldugunda

perde ara konuma gider. Ayni islem tekrarlanirsa ara
konum silinir.

7.4 Kanal Kopyalama

Motoru ikinci bir kanaldan da kontrol etmek igin

kullanilir; motora erismek gerekmez.

1. Motora zaten tanitiimis kanali segin.

2. Kumandada | CODE (P1) ' tusunu ~10 sn basili
tutun. (Onay hareketi)

3. 10 sn icinde yeni kanala gecip | CODE (P1) | tusuna
basin. (Onay hareketi) Yeni kanal da motoru kontrol
eder.

7.8 Zigbee Eslestirme Modu

Motoru uygulamaya eklemeden 6nce bu moda alin:

1. Kumandada | SET (P2) ' tusunu basili tutun. (Onay
hareketi)

2. Ardindan | CODE (P1) | tusunu basili tutun. (Onay
hareketi; motorun géstergesi hizli yanip sénmeye
baslar)

Gosterge hizli yanip sénerken motor eglestirme
modundadir ve uygulamadan bulunabilir — bkz. 8.3.

8.1 Uygulama ve Hesap

@ Telefonunuza "Tuya Smart” (veya "Smart Life") uygulamasini indirin
— App Store / Google Play'de aratin ya da kutudaki QR kodu okutun.

o Uygulamayi agin, “Kayit OI" ile telefon numarasi veya e-posta ile hesap
olusturun ve giris yapin.

o Telefonunuzun Bluetooth ve Wi-Fi baglantisinin agik oldugundan emin
olun.

Onemli: Telefonunuz gateway kurulumu sirasinda 2,4 GHz Wi-Fi agina
bagl olmalidir (cogu gateway 5 GHz desteklemez).

Sorun Giderme

o Cihaz bulunamiyor: Motoru yeniden eslestirme moduna alin (7.8);
gateway'e 5 m'den yakin tutun.

« Gateway eklenemiyor: Telefonun 2,4 GHz Wi-Fi'da ve gateway'in
eslestirme modunda (hizli yanip sénme) oldugunu kontrol edin.

* Motor kumandaya yanit vermiyor: Motoru sarj edin, eslestirmeyi (7.1)
tekrarlayin.

8.2 Ag Gegidini (Gateway) Tanitma

© 0 0

Tuya Zigbee gateway'i prize/adaptére takin. Kablolu modelse ethernet
kablosunu modeme baglayin.

Gateway'i eslestirme moduna alin: géstergesi hizli yanip sénene kadar
sifilama diigmesine ~5 sn basili tutun (yeni cihazlar genelde hazir gelir).
Uygulamada sag Ustteki "+" — "Cihaz Ekle"ye dokunun; gateway otomatik
bulunur veya listeden "Ag Gegidi (Zigbee)" kategorisini segin.

Uygulama isterse Wi-Fi aginizin adini ve sifresini girin (2,4 GHz olmali).
Kurulum tamamlandiginda gateway, uygulamanin ana ekraninda gorindr.

8.3 Motoru Gateway'e Ekleme

@ Uygulamada eklediginiz gateway'e dokunun — "Alt cihaz ekle"yi
secin.

e Motoru ag eslestirme moduna alin (islem 7.8: SET (P2) — CODE
(P1) basili tutun; goésterge hizli yanip séner).

o Cihaz otomatik olarak bulunur; eklendiginde "Bitti (Done)"a
dokunun. Artik perdeyi uygulamadan acip kapatabilir, istediginiz
konumda durdurabilirsiniz.

Cihaz araniyor Eklendi — Bitti Kontrol arayizi



